Long Cane for Active Routing Assistance [DA]

Idee / Ausgangspunkt

Mobilitat ist ein wichtiger Bereich eines jeden Menschen, sei es um von
der Arbeit nach Hause zu kommen oder sich auch in einer neuen
Umgebung zu recht zu finden. Dabei stellt vor allem letztere Téatigkeit
eine Herausforderung fur blinde Menschen dar. Navigationsldésungen,
die den Weg an den Benutzer kommunizieren sind eine Mdglichkeit, die
bereits in unterschiedlichen Forschungsprojekten behandelt wird. Dabei
wird oft der Weg mittels Audio kommuniziert, was zu einer Uberlastung
dieses Kanals fuhren kann und geféhrliche Situationen verursachen
kénnte. Unterschiedliche Forschungsprojekte behandeln diese
Mdglichkeit bereits. Alternative Ansatze, die Richtung vorzugeben und
Hinweissignale zu senden, sollten die Brauchbarkeit und Sicherheit
verbessern.

Aufgabenstellung / Herausforderung

Aufgabe der Diplomarbeit ist die Erforschung von Maoglichkeiten eines
Jforced feedback” Blindenstocks, welcher z.B. mittels eines an der Spitze
montierten Rades die Richtung einer Navigationsldsung an den Benutzer
kommunizieren und auch bei Gefahr durch Verzdgern des Rades den
Benutzer informieren kann. Die LoOsung sollte in die gewohnte
Orientierung (Pendeln des Stocks zum ertasten des Weges und von
Hindernissen) eingebunden werden.

Ziel / Ergebnisse
o Anforderungsanalyse

¢ Entwicklung eines Prototypen
e Test des Prototypen

Benotigte Kompetenzen
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